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1 使用前必读

云地图服务（KooMap）是使能数字孪生、赋能虚实融合互动的云服务，汇聚地图数
据和应用生态，沉淀行业资产，打造开放平台，提供时空处理、分析、可视、虚实交
互等一站式开箱即用的时空信息服务，驱动行业转型和创新。

注册账号并实名认证

如果您需要使用KooMap服务，请使用华为账号登录使用。如您未注册华为账号，请
参考以下步骤注册并实名认证。

步骤1 打开华为云网站。

步骤2 单击页面右上角“注册”，根据提示信息完成注册。

步骤3 实名认证请参考：实名认证。

----结束

数据隔离

KooMap服务对租户间的数据进行了逻辑隔离，不同租户间的数据互不可见。但对同
一租户下的用户数据不进行隔离，数据互相可见，可操作。
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2 管理权限

您可以使用统一身份认证服务（Identity and Access Management，简称IAM）对您
所拥有的KooMap进行精细的权限管理。通过IAM，您可以：

● 根据企业的业务组织，在您的华为账号中，给企业中不同职能部门的员工创建
IAM用户，让员工拥有唯一安全凭证，并使用KooMap服务。

● 将KooMap资源委托给更专业、高效的其他华为账号或者云服务，这些账号或者
云服务可以根据权限进行代运维。

如果华为账号已经能满足您的要求，不需要创建独立的IAM用户，您可以跳过本章
节，不影响您使用KooMap服务的其它功能。本章节为您介绍对用户授权的方法，操
作流程如图2-1所示。

说明

目前，KooMap只支持KooMap FullAccess策略，授予该策略的用户拥有KooMap服务的所有权
限。

图 2-1 给用户授权 KooMap 权限流程
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用户授权KooMap权限步骤如下：

步骤1 创建用户组并授权。

在IAM控制台创建用户组，并授予KooMap的操作员权限“KooMap FullAccess”。

步骤2 创建用户并加入用户组。

在IAM控制台创建用户，并将其加入步骤1中创建的用户组。

步骤3 用户登录并验证权限。

新创建的用户登录控制台，如能进入KooMap首页且看到工作共享空间列表，则表示
“KooMap FullAccess”权限已生效。

----结束
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3 申请公测

KooMap服务在公测阶段需要先申请并通过人工审核后才可以使用。

前提条件

由于公测期间资源有限，仅限已通过实名认证的华为账号申请公测。

申请步骤

您可参考如下操作步骤申请公测。

步骤1 您可选择以下任一方式登录申请公测页面。

● 进入KooMap管理控制台，单击“立即申请”。

● 进入KooMap产品首页，单击“申请公测”。

步骤2 填写公测申请表单。

步骤3 在“申请公测”页面填写公测申请表，勾选“同意《公测试用服务协议》”，并单击
“申请公测”提交申请。

步骤4 提交成功。

系统提示已提交公测申请，预计5个工作日以内完成审核，请您耐心等待。

图 3-1 提交成功

步骤5 审批成功。

系统后台审批通过之后，会通过邮件（如果在申请表中填写了邮箱地址）或短消息的
方式通知您。
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步骤6 在“我的公测”页面单击“前往控制台”，或者重新进入KooMap产品首页，单击
“管理控制台”，进入服务控制台使用KooMap服务。

----结束
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4 开通 KooMap 服务

KooMap当前提供了卫星影像生产服务、实景三维生产服务、AR地图生产服务和AR地
图运行服务。

● 卫星影像生产服务：对原始的遥感光学卫星影像进行专业处理，生成各个行业应
用可使用的成果影像数据。

● 实景三维生产服务：利用三维重建技术，将现实采集场景快速还原为三维世界，
生成支撑各行业应用数据的数字底座。

● AR地图生产服务：对外业采集的图像数据进行加工处理，通过三维场景重建等自
动化处理步骤，生成AR地图成果数据，供AR地图运行服务使用。

● AR地图运行服务：基于高精度AR地图，提供在物理世界的厘米级高精度的视觉定
位和AR导航，支持用户在物理空间中进行AR内容的展示，提供虚实交互应用体
验。

卫星影像生产服务、实景三维生产服务、AR地图生产服务和AR地图运行服务，需分别
开通才能正常使用，请您根据实际需求开通服务。

前提条件

已经申请公测并审核通过。

开通卫星影像生产服务

您可以参考如下操作步骤开通卫星影像生产服务。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“总览”，然后在右侧页面单击“卫星影像生产服务”卡片下的
“开通服务”。

步骤3 进入“开通卫星影像生产服务”页面设置“区域”并了解卫星影像生产服务提供的服
务项目，单击“下一步”。

步骤4 确认服务开通信息以及收费标准，并单击右下角“开通遥感专属数据存储服务”进入
“遥感专属数据存储服务配套开通”页面，了解遥感专属数据存储服务收费标准。

云地图服务
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图 4-1 进入遥感专属数据存储服务收费标准

说明

开通卫星影像生产服务必须配套开通遥感专属数据存储服务，遥感专属数据存储服务开通后按实
际使用量计费。

步骤5 返回“开通卫星影像生产服务”页面，勾选“我已阅读并同意收费标准，数据管理规
则，同意华为云进行相关数据操作。”、“我已知悉并同意配套开通遥感专属数据存
储服务”和“我已阅读并同意《KooMap服务使用声明》”。

图 4-2 确认开通卫星影像生产服务

步骤6 单击“立即开通”。

开通成功后，左侧导航栏显示该服务相关操作菜单。

----结束

开通实景三维生产服务

您可以参考如下操作步骤开通实景三维生产服务。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“总览”，然后在右侧页面单击“实景三维生产服务”卡片下的
“开通服务”。

步骤3 在“实景三维生产服务”页面，选择“区域”，了解实景三维生产服务提供的服务项
目，并勾选协议以及开通提示，单击“下一步”。

说明

在开通实景三维生产服务前，需确认是否已经购买并开通实景三维生产专业服务。如未购买，请
人工下单购买。

步骤4 确认服务开通信息以及实景三维生产服务收费标准，单击右下角“开通实景三维专属
数据存储服务”进入“实景三维专属存储服务配套开通”页面，了解实景三维专属存
储服务的计费模式和收费标准。
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说明

开通实景三维生产服务必须配套开通实景三维专属存储服务，实景三维专属存储服务开通后按实
际使用量计费。

图 4-3 进入实景三维专属存储服务配套开通页面

步骤5 返回“确认开通实景三维生产服务”页面，勾选“我已知悉并同意配套开通实景三维
专属存储服务”。

步骤6 单击“立即开通”

开通成功后，左侧导航栏显示该服务相关操作菜单。

----结束

开通 AR 地图生产服务

您可以参考如下操作步骤开通AR地图生产服务。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 您可通过如下任意方式完成AR地图生产服务的开通。

● 在左侧导航栏选择“总览”，然后在右侧页面单击“AR地图生产服务”卡片下的
“开通服务”。

● 在左侧导航栏选择“服务概览”，然后在右侧“服务列表”页面单击“AR地图全
景建图云服务”操作列“开通”。

说明

此开通方式的前提条件：左侧导航栏有“AR地图 > 服务概览”菜单。

步骤3 进入“开通AR地图生产服务”弹窗，了解收费标准和相关须知后并勾选，单击“立即
开通”。

开通成功后，左侧导航栏“AR地图”下显示该服务相关操作菜单。

----结束

开通 AR 地图运行服务

您可以参考如下操作步骤开通AR地图运行服务。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 您可通过如下任意方式完成AR地图运行服务的开通。

● 在左侧导航栏选择“总览”，然后在右侧页面单击“AR地图运行服务”卡片下的
“开通服务”。

● 在左侧导航栏选择“服务概览”，然后在右侧“服务列表”页面单击“AR地图运
行服务基础版”操作列“开通”。
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说明

此开通方式的前提条件：左侧导航栏有“AR地图 > 服务概览”菜单。

步骤3 进入“开通AR地图运行服务基础版”页面，选择“区域”、配置“规格”，并勾选协
议，单击“下一步”。

说明

● “规格”输入值必须在50~500之间，且是50的倍数。

● 在开通AR地图运行服务前，需确认已完成AR地图数据的生产。如未完成，请开通AR地图生
产服务，或人工下单购买AR地图数据构建专业服务。

步骤4 确认配置信息，单击“立即开通”

开通成功后，左侧导航栏“AR地图”下显示该服务相关操作菜单。您可通过开放的
API（Application Programming Interface）或SDK（Software Development Kit）方
式使用AR地图运行服务。

----结束
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5 购买套餐包

套餐包是一种先付费再使用的计费模式，适用于对产品需求稳定且希望降低成本的用
户。

开通AR地图生产服务后，默认自动开通按需计费。您还可根据实际需求购买按需套餐
包，购买按需套餐包后，使用时优先扣除套餐包额度，超出部分按需计费。

说明

请谨慎选择所需购买的套餐包，购买成功后无法申请退款。

前提条件

已开通AR地图生产服务。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“AR地图 > 服务概览”，在右侧“服务列表”页面，单击AR地图全
景建图云服务操作列“购买套餐包”。

步骤3 在“购买AR地图全景建图云服务套餐包”页面，配置“计费模式”、“SKU”、，
“购买时长”和“购买数量”并勾选协议，单击“下一步”。

● 计费模式：按需套餐包。

● SKU：1万米、10万米、100万米。

● 购买时长：1年。

● 购买数量：按实际情况设置。

说明

配置完套餐包信息之后，页面左下角会显示服务费用，请根据您的实际需求购买套餐包。

步骤4 核对套餐包配置信息，单击“去支付”，提交订单。

步骤5 客服人员审核通过后，系统会以邮件和短信的形式通知您支付订单。

订单支付成功后，即成功购买套餐包。

----结束
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6 退订 KooMap 服务

卫星影像生产服务、实景三维生产服务、AR地图生产服务和AR地图运行服务开通后即
开始计费，支持在线退订。当服务状态为“运行中”或“已冻结”（非违反国家法律
法规导致的冻结）时，都可以实现退订。

前提条件

已开通卫星影像生产服务、实景三维生产服务、AR地图生产服务或AR地图运行服务。

退订卫星影像生产服务

您可以参考如下操作步骤退订卫星影像生产服务。退订成功后会删除您所已购买的服
务资源，并停止计费。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“总览”，然后在右侧页面单击“卫星影像生产服务”卡片下的
“退订”。

步骤3 在弹出的对话框中，单击“是”。

退订成功后，系统会删除已购买的服务资源，并停止计费，且左侧导航栏中该服务相
关操作菜单不显示。

----结束

退订实景三维生产服务

您可以参考如下操作步骤退订实景三维生产服务。退订成功后会删除您所已购买的服
务资源，并停止计费。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“总览”，然后在右侧页面单击“实景三维生产服务”卡片下的
“退订”。

步骤3 在弹出的对话框中，单击“是”。

退订成功后，系统会删除已购买的服务资源，并停止计费，且左侧导航栏中该服务相
关菜单不显示。

----结束

云地图服务
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退订 AR 地图生产服务

您可以参考如下操作步骤退订AR地图生产服务。退订成功后会删除您所已购买的服务
资源，并停止计费。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 您可通过如下任意方式完成AR地图生产服务的退订。

● 在左侧导航栏选择“总览”，在右侧页面单击“AR地图生产服务”卡片下的“退
订”。

● 在左侧导航栏选择“服务概览”，然后在右侧“服务列表”页面，单击“AR地图
全景建图云服务”操作列“退订”。

说明

此退订方式的前提条件：左侧导航栏有“AR地图 > 服务概览”菜单。

步骤3 在弹出的对话框中，单击“是”。

退订成功后，系统会删除已购买的服务资源，并停止计费，且左侧导航栏中该服务相
关菜单不显示。

----结束

退订 AR 地图运行服务

您可以参考如下操作步骤退订AR地图运行服务。退订成功后会删除您所已购买的服务
资源，并停止计费。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 您可通过如下任意方式完成AR地图运行服务的退订。

● 在左侧导航栏选择“总览”，在右侧页面单击“AR地图运行服务”卡片下的“退
订”。

● 在左侧导航栏选择“服务概览”，然后在右侧“服务列表”页面单击“AR地图运
行服务基础版”操作列“退订”。

说明

此退订方式的前提条件：左侧导航栏有“AR地图 > 服务概览”菜单。

步骤3 在弹出的对话框中，单击“是”。

退订成功后，系统会删除已购买的服务资源，并停止计费，且左侧导航栏中该服务相
关菜单不显示。

----结束

云地图服务
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7 工作共享空间

7.1 创建工作共享空间
工作共享空间是指把具有共同特性的数据处理任务放置在同一个工作空间，供用户协
同操作，提高工作效率。

您可根据实际需求创建工作共享空间，每个租户下最多可创建500个工作共享空间。

前提条件

已开通卫星影像生产服务或已开通实景三维生产服务。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，然后在右侧页面单击“新建工作共享空
间”按钮。

步骤3 在“新建工作共享空间”弹窗中，参考表7-1填写工作共享空间基本信息，包括工作共
享空间名称、描述。

表 7-1 创建工作共享空间参数说明

参数 说明

空间名称 必填项。

根据界面提示输入工作共享空间名称。

名称不可重复。

空间描述 选填项。

根据界面提示输入工作共享空间描述。

 

步骤4 单击“确定”，创建成功。

----结束

云地图服务
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7.2 管理工作共享空间
管理工作共享空间支持以下操作：

● 置顶工作共享空间：根据实际需求开启/关闭工作共享空间的置顶。开启置顶的工
作共享空间会在空间列表前端显示，关闭置顶的工作共享空间会按照创建时间先
后顺序显示。

● 查询工作共享空间：查询符合过滤条件的工作共享空间。

● 编辑工作共享空间：修改工作共享空间信息，包括名称和描述信息。

● 删除工作共享空间：根据实际需求删除工作共享空间，待删除的工作共享空间必
须未被置顶且该空间下无任务。

前提条件

已创建工作共享空间。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，进入“工作共享空间管理”页面。

图 7-1 工作共享空间管理页面

步骤3 在“工作共享空间管理”页面，参考表7-2管理工作共享空间。

表 7-2 管理工作共享空间操作说明

操作 操作步骤 操作结果

置顶工作共享空
间

1. 选择需开启/关闭工作共享空间的置
顶。

2. 单击“置顶”下的 或 开启/
关闭工作共享空间。

说明
最多只能开启4个工作共享空间。

● 开启置顶的工作共
享空间会在空间列
表前端显示。

● 关闭置顶的工作共
享空间会按照创建
时间先后顺序显
示。

查询工作共享空
间

1. 在右侧页面右上角区域设置过滤条
件。
过滤条件包括创建工作共享空间的时
间区间、工作共享空间名称。

2. 单击 或按回车键。

界面显示符合过滤条
件的所有工作共享空
间列表。

云地图服务
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操作 操作步骤 操作结果

编辑工作共享空
间

1. 选择待编辑的工作共享空间。

2. 单击“编辑”，修改工作共享空间名
称或描述信息。

3. 单击“确定”，完成修改。

完成工作共享空间信
息的修改。

删除工作共享空
间

1. 选择待删除的工作共享空间。

2. 单击“删除”。

3. 单击“确定”，完成删除。

工作共享空间被删
除。

----结束
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8 卫星影像

8.1 概述
卫星影像生产服务：对原始的遥感光学卫星影像进行专业处理，生成各个行业应用可
使用的成果影像数据。

您可在KooMap控制台完成卫星影像、矢量数据和生产资料的管理，包括导入、查
询、查看、迁移、下载、删除等操作；还可以在KooMap控制台查看卫星影像生产服
务任务处理后相关用量统计信息。

● 卫星影像：指通过安装在遥感平台上的遥感仪器对地球表面摄影或扫描获得的影
像。目前版本仅支持对遥感光学卫星影像处理。

● 矢量数据：指通过记录坐标的方式尽可能的将地理实体的空间位置表现的准确无
误。影像处理服务中可利用矢量属性对卫星影像边界裁切，从而获取到满足用户
业务需求数据。

● 生产资料：指摄区范围内具有平面坐标、高程坐标的地理信息文件，用于提升成
果影像的几何精度。

8.2 影像数据

8.2.1 导入卫星影像
您可根据实际需求将待处理的卫星影像从OBS导入到KooMap存储空间，支持单个导入
和批量导入。

说明

● 已经导入的卫星影像不可重复导入。

● 存放在OBS桶内的待导入影像需符合GF1、GF2、GF6、GF7、JL1、TRIPLESAT、BJ3、
SV1、SV2、ZY1、ZY3、SJ9A、PHR1A、PHR1B、WV02、WV03、TH01卫星型号的文件夹
和文件命名格式，否则需采用命名辅助工具命名。

前提条件
● 已开通卫星影像生产服务。

云地图服务
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● 卫星影像已上传到OBS。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“影像
数据”页签。

步骤3 单击“导入影像”进入“导入影像文件”页面。

步骤4 在“导入影像文件”页面中，添加影像文件到列表中。

● 单个添加：参考表8-1配置影像文件信息，单击 ，将影像文件添加到“已添加的
影像文件”列表中。如果需导入多个目录地址的影像文件，请您多次配置影像文

件信息，并多次单击 。

图 8-1 设置影像文件信息

表 8-1 导入卫星影像参数说明

参数 说明

OBS
Endpoint

必填项。

根据界面提示输入OBS桶所在区域的终端节点。获取方法请参
考查看桶的信息。

云地图服务
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参数 说明

影像目录地址 必填项。

根据界面提示输入影像目录地址。

获取方法：进入OBS管理控制台复制影像文件所在的文件夹路
径。

目录地址格式为：obs://桶名/影像文件所在的文件夹路径。

示例：obs://obstest-ea7e/path
– obstest-ea7e：OBS桶名

– path：影像文件所在的文件夹路径

影像名称 必填项。

系统根据您导入的影像自动识别名称，不支持手动修改。

影像别名 必填项。

根据界面提示输入影像别名。

影像别名不可重复。

影像描述 选填项。

根据界面提示输入导入影像文件的描述。

 
● 批量添加：单击页面右上角的“下载模板”（模板保存到浏览器默认下载路

径），依照模板提示输入多条影像信息，再单击“上传Excel”批量添加影像文件
到“已添加的影像文件”列表中。

说明

通过Excel方式批量添加影像文件时，只能添加前1000条影像信息。

步骤5 导入影像文件。

您可在“已添加的影像文件”中选择单个导入或批量导入影像文件。

● 单个导入：单击“导入”，导入单个影像文件。

对单个影像文件您还可以做删除、编辑、重试操作。

– 删除：从列表中删除影像文件。

– 编辑：重新设置影像文件信息。该影像文件会从当前列表中删除，编辑完成

后单击 可再次添加到“已添加的影像文件”列表中。

– 重试：导入失败（非文件名校验失败），排查原因并修改后，重新导入影像
文件。

● 批量导入：单击“开始批量导入”，将Excel表中的影像信息批量导入“已添加的
影像文件”列表中。

如果导入影像文件“处理结果”提示“文件名校验失败”，请单击该影像文件右侧操
作列的“命名辅助工具”或页面右上角的“命名辅助工具”，参考表8-2配置相关参
数，并根据生成的文件夹和文件名称修改OBS桶内文件夹与文件名称，重新执行步骤
1~步骤5。
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表 8-2 命名辅助工具参数说明

参数 说明

卫星名 必填项。

输入卫星名。卫星名前缀不能为GF1、GF2、GF6、GF7、JL1、
TRIPLESAT、BJ3、SV1、SV2、ZY1、ZY3、SJ9A、PHR1A、
PHR1B、WV02、WV03、TH01，仅支持输入字母和数字，长度为
1~100个字符。

传感器名称 必选项。

选择传感器名称。

目前仅支持如下传感器名称：

● MSS
● PAN

成像日期 必选项。

设置影像的成像日期。

中心经度 必填项。

输入影像中心经度。

W或E开头（W代表西经，E代表东经，不区分大小写），小数点后
须保留一位数字，如W23.5。

中心纬度 必填项。

输入影像中心纬度。

N或S开头（N代表北纬，S代表南纬，不区分大小写），小数点后
须保留一位数字，如N26.5。

等级 必选项。

选择影像等级，目前仅支持“L1”选项。

文件夹名称 系统根据设置，自动拼接文件夹名称。

您可单击 复制文件夹名称，在OBS桶内使用此名称创建文件
夹。

文件夹 展示文件夹中的文件目录。

您需要根据规则上传影像文件至OBS，文件命名规范、文件类型需
符合如下规则：

● 文件名称：文件夹名称+文件后缀名。

● 文件类型：至少含有以.tif/.tiff、.rpc/.rpb、.xml为后缀名的文
件。

 

步骤6 查看导入结果。

在“卫星影像 > 数据管理”查看该影像文件导入情况，导入过程中“运行状态”为
“迁入中”，导入成功后，“运行状态”变更为“完成”。
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图 8-2 导入完成

----结束

8.2.2 管理卫星影像
管理卫星影像支持以下操作：

● 查询卫星影像

● 查看卫星影像元数据

● 下载卫星影像

● 预览成果影像

● 迁移卫星影像

● 查看成果数据/原始数据列表

● 删除卫星影像

前提条件

已导入卫星影像。

查询卫星影像

您可根据实际需求查询符合过滤条件的卫星影像，卫星影像包括原始影像和成果影
像。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“影像
数据”页签。

步骤3 在页面右上角设置过滤条件。

过滤条件包括影像名称、影像别名、影像描述、影像上传时间区间、运行状态以及数
据类型。

步骤4 单击 或按回车键，界面显示符合过滤条件全部卫星影像列表。

----结束

查看卫星影像元数据

您可在界面查看原始数据和成果数据的元数据信息。状态为“迁入中”、“迁出
中”、“迁入失败”和“删除中”的影像元数据信息不能查看。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“影像
数据”页签。

步骤3 选择待查看的卫星影像，单击操作列的“查看元数据”。

----结束
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下载卫星影像

您可根据实际需求下载卫星影像到本地。状态为“迁入中”、“迁出中”、“删除
中”和“迁入失败”的卫星影像不能下载。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“影像
数据”页签。

步骤3 单个或批量下载卫星影像。

● 单个下载：单击卫星影像操作列“更多”，选择“下载”。

● 批量下载：勾选待下载的卫星影像，单击“批量操作”，选择“批量下载”。批
量下载总数最多100条。

步骤4 单击“确定”，卫星影像保存到浏览器默认下载路径。

----结束

预览成果影像

您可在界面预览COG格式的成果影像。

说明

历史处理的成果影像如果不是COG格式，则不支持在线预览。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“影像
数据”页签。

步骤3 选择“数据类型”为“成果数据”的卫星影像，单击操作列“预览”，进入“影像预
览”界面。

步骤4 在“影像预览”界面，您可根据需求预览成果影像。

图 8-3 影像预览界面
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● ：单击此按钮，放大预览影像。

● ：单击此按钮，缩小预览影像。

● ：单击此按钮，刷新预览影像。

● ：单击此按钮，在预览界面左下角拖动红框，预览圈定范围内的影像。

----结束

迁移卫星影像

您可根据实际需求将KooMap存储空间内的卫星影像迁移到OBS。状态为“迁入中”、
“迁出中”、“迁入失败”和“删除中”的卫星影像不能迁移。单个或批量迁移的单
条卫星影像文件都需满足：文件总大小不能大于10TB，总个数最多1万个。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“影像
数据”页签。

步骤3 单个或批量迁移卫星影像。

● 单个迁移：单击卫星影像操作列“更多”，选择“迁移”。

● 批量迁移：勾选待迁移的卫星影像，单击“批量操作”，选择“批量迁移”。批
量迁移总数最多100条。

步骤4 在弹出来的页面设置迁出的桶域名和路径。

表 8-3 迁移卫星影像说明

参数 说明

桶域名 必填项。

根据界面提示输入OBS桶访问域名。

示例：example-bucket.obs.cn-north-4.myhuaweicloud.com
● example-bucket：OBS桶名

● .obs.cn-north-4.myhuaweicloud.com：域名

迁出路径 必填项。

根据界面提示输入影像迁出路径。

路径参考格式为：path/to/files

 

步骤5 单击“确定”，迁移卫星影像。

迁移过程中“运行状态”为“迁出中”，迁移成功后，“运行状态”变更为“完
成”。

----结束

查看成果数据/原始数据列表

您可根据实际需求查看成果数据/原始数据列表。
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步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“影像
数据”页签。

步骤3 单击蓝色字体“成果数据”或“原始数据”，分别查看原始数据或成果数据列表。

● 单击“成果数据”：查看处理成当前成果数据用到的所有原始数据列表。

图 8-4 查看原始数据列表

● 单击“原始数据”：查看使用当前原始数据处理后的所有成果数据列表。

图 8-5 查看成果数据列表

----结束

删除卫星影像

您可根据实际需求删除卫星影像。状态为“迁入中”、“迁出中”、“删除中”的卫
星影像无法删除。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“影像
数据”页签。

步骤3 单个或批量删除卫星影像。

● 单个删除：单击卫星影像操作列“更多”，选择“删除”。

● 批量删除：勾选待删除的卫星影像，单击“批量操作”，选择“批量删除”。批
量删除总数最多100条。

步骤4 在确认删除对话框中输入“DELETE”，单击“确定”，删除卫星影像。

----结束

8.3 矢量数据

8.3.1 导入矢量数据
您可根据实际需求将待处理的矢量数据从OBS或本地导入到KooMap存储空间。导入方
式包括矢量文件地址导入（小于2GB）和本地矢量文件上传（小于60MB）。
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表 8-4 导入方式说明

导入方式 文件大小和格式

矢量文件
地址导入

文件大小：总和需小于2GB。
支持的文件格
式：.dbf、.shp、.shx、.prj、.sbn、.sbx、.cpg、.qpj、.xml以
及.qmd，导入的文件至少包含.dbf、.prj、.shp、.shx四个后缀名的文
件，且上传的文件名相同。

本地矢量
文件上传

文件大小：总和需小于60MB。
支持的文件格
式：.dbf、.shp、.shx、.prj、.sbn、.sbx、.cpg、.qpj、.xml以
及.qmd，导入的文件至少包含.dbf、.prj、.shp、.shx四个后缀名的文
件，且上传的文件名相同。

 

说明

L5处理等级的矢量切割才需要导入矢量数据。L5处理等级介绍请参见表8-8。

前提条件
● 已开通卫星影像生产服务。

● 矢量数据已上传到OBS（用于“矢量文件地址导入（小于2GB）”方式）。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“矢量
数据”页签。

步骤3 单击“导入矢量”，在“导入矢量文件”弹窗中，请参考表8-5设置导入矢量文件方式
以及填写文件相关信息。

表 8-5 矢量文件导入参数说明

参数 说明

导入方式 必选项。

选择矢量文件导入方式。

选项包括：

● 矢量文件地址导入（小于2GB）
● 本地矢量文件上传（小于60MB）

OBS Endpoint 必填项。

根据界面提示输入OBS桶所在区域的终端节点。获取方法请参考查
看桶基本信息。

说明
选择“矢量文件地址导入（小于2GB）”才需要输入。
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参数 说明

矢量目录地址 必填项。

根据界面提示输入矢量目录地址。

获取方法：进入OBS管理控制台复制矢量文件所在的文件夹路径。

目录地址格式为：obs://桶名/矢量文件所在的文件夹路径。

示例：obs://obstest-ea7e/path
● obstest-ea7e：OBS桶名

● path：矢量文件所在的文件夹路径

说明
选择“矢量文件地址导入（小于2GB）”才需要输入。

上传文件 必填项。

单击“选择文件”上传本地矢量文件。

说明
选择“本地矢量文件上传（小于60MB）”才显示该参数。

矢量别名 必填项。

根据界面提示输入矢量数据别名。

矢量数据别名不可重复。

矢量描述 选填项。

根据界面提示输入矢量数据描述。

 

图 8-6 按矢量地址导入数据示例

步骤4 单击“确定”，导入矢量数据。
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导入过程中“运行状态”为“迁入中”，导入成功后，“运行状态”变更为“完
成”。

----结束

8.3.2 管理矢量数据

管理矢量数据支持以下操作：

● 查询矢量数据

● 下载矢量数据

● 迁移矢量数据

● 删除矢量数据

前提条件

已导入矢量数据。

查询矢量数据

您可根据实际需求查询符合过滤条件的矢量数据。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“矢量
数据”页签。

步骤3 在页面右上角设置过滤条件。

过滤条件包括矢量别名、矢量描述、矢量上传时间区间、运行状态。

图 8-7 设置过滤条件

步骤4 单击 或按回车键，界面显示符合过滤条件全部矢量数据列表。

----结束

下载矢量数据

您可根据实际需求下载导入的矢量数据。状态为“迁入中”、“迁出中”、“迁入失
败”和“删除中”的矢量数据不能下载。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“矢量
数据”页签。

步骤3 单个或批量下载矢量数据。

● 单个下载：单击矢量数据操作列的“下载”。
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图 8-8 单个下载矢量数据

● 批量下载：勾选待下载的矢量数据，单击“批量操作”，选择“批量下载”。批
量下载总数最多100条。

图 8-9 批量下载矢量数据

步骤4 单击“确定”，矢量数据保存到浏览器默认下载路径。

----结束

迁移矢量数据

您可根据实际需求将KooMap存储空间内的矢量数据迁移到OBS。状态为“迁入中”、
“迁出中”、“迁入失败”和“删除中”的矢量数据不能迁移。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“矢量
数据”页签。

步骤3 单个或批量迁移矢量数据。

● 单个迁移矢量数据：单击矢量数据操作列的“迁移”。

图 8-10 单个迁移矢量数据

● 批量迁移矢量数据：勾选待迁移的矢量数据，单击“批量操作”，选择“批量迁
移”。批量迁移总数最多100条。

图 8-11 批量迁移矢量数据

步骤4 在弹出来的页面设置迁出的桶域名和路径。
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表 8-6 迁移矢量数据参数说明

参数 参数

桶域名 必填项。

根据界面提示输入OBS桶访问域名。

示例：example-bucket.obs.cn-north-4.myhuaweicloud.com
● example-bucket：OBS桶名

● .obs.cn-north-4.myhuaweicloud.com：域名

迁出路径 必填项。

根据界面提示输入数据迁出路径。

路径参考格式为：path/to/files

 

步骤5 单击“确定”，迁移矢量数据。

迁移过程中“运行状态”为“迁出中”，迁移成功后，“运行状态”变更为“完
成”。

----结束

删除矢量数据

您可根据实际需求删除矢量数据，但状态为“迁入中”、“迁出中”、“删除中”的
矢量数据无法删除。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“矢量
数据”页签。

步骤3 单个或批量删除矢量数据。

● 单个删除：单击矢量数据操作列的“删除”。

图 8-12 单个删除矢量数据

● 批量删除：勾选待删除的矢量数据，单击“批量操作”，选择“批量删除”。批
量删除总数最多100条。

图 8-13 批量删除矢量数据

步骤4 在确认删除对话框中输入“DELETE”，单击“确定”，删除矢量数据。

----结束
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8.4 生产资料

8.4.1 导入卫星影像生产资料
您可根据实际需求将卫星影像生产资料从本地导入到KooMap存储空间。每次只能导
入一个文件，且文件后缀名为.csv，大小须小于60MB。

前提条件

已开通卫星影像生产服务。

操作步骤

步骤1 登录KooMap服务控制台，进入控制台页面。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“生产
资料”页签。

步骤3 单击“导入生产资料”，在“导入生产资料文件”弹窗中，参考表8-7设置导入生产资
料文件方式以及填写文件相关信息。

表 8-7 导入生产资料文件说明

序
号

参数名称 参数说明

1 导入方式 必选项。

仅支持从本地上传生产资料（小于60MB）。

2 上传文件 单击“选择文件”，根据系统提示上传本地生
产资料文件。

3 生产资料别名 必填项。

根据界面提示输入生产资料别名。

生产资料别名不可重复。

4 生产资料描述 选填项。

根据界面提示输入生产资料文件的补充信息。

 

步骤4 单击“确定”，导入生产资料文件。导入成功后，“运行状态”显示为“加密完
成”。

----结束

8.4.2 管理卫星影像生产资料
管理卫星影像生产资料支持以下操作：

● 查询生产资料
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● 删除生产资料

前提条件

已导入生产资料。

查询生产资料

您可根据实际需求查询符合过滤条件的生产资料。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“生产
资料”页签。

步骤3 在页面右上角设置过滤条件。

过滤条件包括生产资料别名、生产资料描述、生产资料上传时间区间、运行状态。

图 8-14 设置过滤条件

步骤4 单击 或按回车键，界面显示符合过滤条件的全部生产资料列表。

----结束

删除生产资料

您可根据实际需求删除KooMap存储空间的生产资料。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“生产
资料”页签。

步骤3 单个或批量删除生产资料。

● 单个删除：单击矢量数据操作列的“删除”。

图 8-15 单个删除生产资料

● 批量删除：勾选待删除的生产资料，单击“批量操作”，选择“批量删除”。批
量删除总数最多100条。

图 8-16 批量删除生产资料
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步骤4 在确认删除对话框中输入“DELETE”，单击“确定”，删除生产资料。

----结束

8.5 卫星影像生产任务

8.5.1 任务概述

KooMap服务支持以任务的形式对导入的卫星影像进行处理。卫星影像处理等级包括
L2、L3、L4、L5，具体等级描述如表8-8。

表 8-8 处理等级

处理等级 等级描述

L2等级 对原始卫星数据进行色彩增强与几何粗纠正处理，输出L2级的成果数
据。

可实现几何接边误差小于100像素。

L3等级 对原始卫星数据进行色彩增强与几何精纠正处理，输出L3级的成果数
据。可实现几何接边误差小于10像素。

L4等级 对原始卫星数据进行色彩增强与正射纠正处理，输出L4级的成果数据。

可实现几何接边误差小于2像素。

L5等级 在L4级基础上执行影像匀色、镶嵌处理，输出L5级的成果数据，并支持
矢量边界裁切、瓦片金字塔形式的成果数据输出。

● 金字塔切割：利用金字塔分层切片方法进行影像的切割。

● 矢量切割：利用矢量的属性、边界进行影像的裁剪。

 

说明

● 金字塔图像：以多分辨率来解释图像的一种有效但概念简单的结构就是影像金字塔。一幅图
像的金字塔就是一系列以金字塔形状排列的分辨率逐渐降低的图像集合。最底层的分辨率最
高，并且数据量最大。随着层数的增加，其分辨率逐渐降低，数据量也按比例减少。

● 矢量数据：一般通过记录坐标的方式尽可能地将地理实体的空间位置表现得准确无误。

8.5.2 创建卫星影像生产任务

您可根据实际需求在工作共享空间内创建卫星影像生产任务，每个工作共享空间内最
多可创建500个任务。

前提条件

● 已创建工作共享空间。

● 已导入卫星影像、矢量数据（可选，用于L5处理等级的矢量切割）或生产资料
（可选，用于L3、L4、L5处理等级）。
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操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，然后在右侧页面单击待创建任务的工作共
享空间名称，进入任务概览页。

步骤3 选择“卫星影像概览”页签，单击 ，进入“创建任务”页面。

步骤4 填写任务基本信息，单击“下一步”。

基本信息包括任务名称、任务描述。

步骤5 设置任务的其他相关信息，单击“下一步”。

其他相关信息包括数据类型、处理等级、坐标系、卫星影像、生产资料和矢量数据。

1. 选择处理等级、坐标系、数据类型。

表 8-9 配置项说明

配置项 配置说明

处理等级 选择卫星影像处理等级。

有“L2”、“L3”、“L4”和“L5”四个处理等级可供选择。

– 选择“L3”处理等级时，系统默认勾选“生产资料”。

– 选择“L4”处理等级时，可勾选“生产资料”。

– 选择“L5”处理等级时，可勾选“生产资料”、“金字塔切
割”或“矢量切割”。

坐标系 选择卫星影像坐标系。

有“WGS84”、“WGS84-UTM”、“国家2000”和“国家
2000-GaussKruger”可供选择。

说明

– 当您使用“WGS84-UTM”时，可在右侧框选择具体的UTM带号。

– 当您使用“国家2000-GaussKruger” 时，需根据您实际需要在右侧
框选择CGCS2000坐标系对应EPSGCode。

数据类型 影像处理的数据类型。

“卫星影像”是必选项，您也可依据实际情况选择其他的数据
类型。

– 当“处理等级”选择“L2”时，“数据类型”必须选择“卫
星影像”。

– 当“处理等级”选择“L3”时，“数据类型”必须选择“卫
星影像”和“生产资料”。

– 当“处理等级”选择“L4”且勾选“生产资料”时，“数据
类型”除了必选“卫星影像”，还可选择“生产资料”。

– 当“处理等级”选择“L5”且勾选“生产资料”或“矢量切
割”时，“数据类型”除了必选“卫星影像”，还可选择
“生产资料”或“矢量数据”。

 

云地图服务
用户指南 8 卫星影像

文档版本 01 (2024-07-15) 版权所有 © 华为云计算技术有限公司 32

https://console.huaweicloud.com/koomap/?region=cn-north-4&locale=zh-cn#/beta


2. 单击对应的“数据类型”，选择待处理的卫星影像、矢量数据或生产资料，单击
“下一步”。

– 勾选卫星影像文件

您可直接勾选卫星影像文件或设置过滤条件筛选后，再勾选符合过滤条件的
影像文件。文件的选择需遵守如下规则：

▪ 只处理多光谱影像：拍摄卫星只有多光谱相机（GF1-WFV或GF6-
WFV），且必须选择卫星型号和传感器型号一致的影像。

▪ 处理多光谱和全色一一对应影像：必须选择卫星型号一致的影像，且多
光谱和全色影像文件数量一致。

图 8-17 勾选卫星影像文件

– （可选）勾选矢量数据

当处理等级选择“L5”且勾选“矢量切割”选项时，才需选择矢量数据。您
可直接勾选矢量数据或设置过滤条件筛选后，再勾选符合过滤条件的矢量数
据。
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图 8-18 勾选矢量数据

– （可选）勾选生产资料

当处理等级选择“L3”、“L4”或“L5”且勾选“生产资料”时，才需选择
生产资料。您可直接勾选生产资料或设置过滤条件筛选后，再勾选符合过滤
条件的生产资料。

图 8-19 勾选生产资料

3. 确定或修改新建任务的信息，单击“确定”。

确认成果影像名称或根据需要修改成果影像别名（影像别名不可重复）、影像描
述。

步骤6 返回任务概览页面查看新建的处理任务。

鼠标悬停在卡片中的任务名称处，可查看该任务相关信息。
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图 8-20 任务创建成功

----结束

8.5.3 处理卫星影像生产任务
新建任务完成后，启动任务即可开始遥感影像的任务处理。

前提条件

已创建卫星影像生产任务。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，然后在右侧页面单击工作共享空间名称。

步骤3 单击“卫星影像概览”页签，进入任务概览页。

步骤4 选择需要启动的任务，单击任务卡片中的 用来启动数据处理任务。

----结束

8.5.4 管理卫星影像生产任务
管理卫星影像任务支持以下操作：

● 查询任务：查询符合过滤条件的所有任务，过滤条件包括任务名称，任务创建时
间、任务状态。

● 启动/重启任务：启动/重启卫星影像任务。

● 停止任务：停止卫星影像任务。

● 归档任务：归档成功后的任务卡片默认不在“全部任务”列表中显示，只有把任
务状态设置为“已归档”作为过滤条件，才可查询。
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● 解除归档任务：解除已归档任务，解除归档后的任务卡片可再次在“全部任务”
列表中显示。

● 查看成果数据：查看处理成功的任务成果数据。

● 删除任务：删除不需要的任务，删除成功后，任务卡片将不在界面显示。删除任
务不影响任务处理后的成果数据。

前提条件

已创建卫星影像生产任务。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，然后在右侧页面单击工作共享空间名称。

步骤3 单击“卫星影像概览”页签，进入任务概览页。

图 8-21 任务概览页

步骤4 在任务概览页，您可参考表8-10管理任务。

表 8-10 管理任务操作说明

操作 操作步骤 适用任务的状态

查询任务 方式一：单击左上角任务状态统计环，
下方显示对应状态的全部任务。

所有状态（包括未运
行、失败、执行中、
停止中、等待中、执
行成功、停止成功、
已归档）

方式二：设置过滤条件查询任务。

1. 在右上角设置任务名称、创建任务时
间区间以及任务状态作为过滤条件。

2. 单击 或按回车键，界面显示符合
过滤条件的全部任务。

说明
当选择“运行态”或“成功”状态时，
可选状态分别如下：

– 运行态：可选择“停止中”、“等待
中”和“执行中”。

– 成功：可选择“停止成功”和“执行
成功”。
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操作 操作步骤 适用任务的状态

启动任务 单击任务卡片中的 用来启动数据处理
任务。

说明
处理时长依赖您选择的待处理数据大小、数
量、复杂度、处理等级等因素，耗时可能比
较久，请您耐心等待。

未运行、停止成功、
失败

停止任务 单击任务卡片中的 用来停止数据处理
任务。

执行中、等待中

归档任务 单击任务卡片中的 归档任务。 执行成功

解除归档任务 单击任务卡片中的 解除归档任务。 已归档

查看成果数据 1. 单击任务卡片中的“查看成果数
据”。

2. 跳转到“数据管理 > 卫星影像”页
面。

3. 查看成果数据。

说明
创建任务时，如果“处理等级”选择“L5”
且勾选“金字塔切割”或“矢量切割”，
“卫星影像”页面中的“处理等级”列分别

用 或 标识。

执行成功

删除任务 1. 单击任务卡片右上角 。

2. 单击“确定”，完成任务的删除。

失败、未运行、停止
成功、执行成功

 

----结束

8.6 统计用量
您可以查看时空专属存储、卫星影像生产服务的用量统计。

● 时空专属存储用量：卫星影像生产服务时空专属存储用量，包括导入的原始卫星
影像、矢量数据、生产资料和成果影像存储总量。

● 卫星影像生产服务用量：统计L2、L3、L4、L5处理等级的成果影像存储用量、成
功处理的次数。

说明

用量统计仅做参考，实际情况以账单为准。

前提条件

● 已导入卫星影像、矢量数据（可选）、卫星影像生产资料（可选）。

● 已成功完成卫星影像的任务处理。
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查看时空专属存储用量

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“用量统计”菜单，然后在右侧单击“我的存
储”页签，查看时空专属存储用量。

图 8-22 查看时空专属存储用量

----结束

查看卫星影像生产服务用量

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“卫星影像”下的“用量统计”菜单，然后在右侧单击“卫星影像
生产服务”页签，查看所有处理等级的成果影像存储用量、成功处理的次数。

图 8-23 查看卫星影像生产服务用量

----结束
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9 实景三维

9.1 概述
实景三维生产服务：利用三维重建技术，将现实采集场景快速还原为三维世界，生成
支撑各行业应用数据的数字底座。

您可在KooMap控制台完成倾斜摄影影像、生产资料、建模后成果数据和精修后处理
成果数据的管理，包括导入、查询、查看、下载（仅支持成果数据的下载）、删除等
操作；还可以在KooMap控制台查看实景三维生产服务任务处理后的相关用量统计信
息。

● 倾斜摄影影像：由无人机或航空飞机拍摄的框幅式影像。

● 生产资料：指摄区范围内具有平面坐标、高程坐标的像控点信息文件，用于提升
成果数据的几何精度。

● 建模后成果数据：指实景三维建模成功后的成果数据。

● 精修后处理成果数据：使用显式辐射场实景三维建模后的成果数据进行精修后处
理的成果数据。

9.2 倾斜影像

9.2.1 导入倾斜影像
您可根据实际需求将待处理的倾斜摄影影像数据从OBS导入到KooMap存储空间。

说明

● 倾斜摄影影像数据为由无人机或航空飞机拍摄的框幅式影像，影像格式需
为.jpg、.jpeg、.JPG或.JPEG格式，单张影像的像素总数不超过2.5亿，总影像张数建议不超过
30万张。

● 存放在OBS的倾斜摄影影像数据需包含5个文件夹，分别存放无人机或航空飞机拍摄的前视
图、后视图、左视图、右视图以及俯视图影像。

前提条件
● 已开通实景三维生产服务。
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● 倾斜摄影影像数据已上传到OBS。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，然后在右侧页面单击“倾斜
影像”页签。

步骤3 单击右侧“导入影像”进入“导入影像文件”页面。参考表9-1配置影像文件信息。

表 9-1 导入倾斜影像参数说明

参数 说明

OBS Endpoint 必填项。

输入OBS桶所在区域的终端节点，长度为1~100个字符。您也可以
通过查看桶的信息获取。

影像目录地址 必填项。

根据界面提示输入影像目录地址，长度为1~500个字符。

获取方法：进入OBS管理控制台复制影像文件所在的文件夹路径。

目录地址格式为：obs://桶名/影像文件所在的文件夹路径。

示例：obs://obstest-ea7e/path
● obstest-ea7e：OBS桶名

● path：影像文件所在的文件夹路径

影像名称 必填项。

系统根据您导入的影像自动识别名称（只支持英文），不支持手动
修改。

影像别名 必填项。

根据界面提示输入影像别名，长度为1~100个字符。

影像别名不可重复。

影像描述 选填项。

根据界面提示输入导入影像文件的描述，长度为0~255个字符。

 

步骤4 编辑源数据文件。

1. 拖拽右侧长方形方框至左侧对应视图区域，直至完成所有视图匹配。

2. （可选）您可根据实际需求单击各个视图下方的 编辑相机参数，参数包括相机
名称、相机类型（默认填写Frame）、焦距、X方向光心偏移、Y方向光心偏移以
及畸变参数，参数说明见表9-2。

说明

相机参数用于实景三维建模，使得建模后的成果数据更加符合您的实际需求。
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图 9-1 编辑源数据文件

表 9-2 相机参数说明

参数 说明 备注

相机名称 必填项。

根据界面提示输入拍摄影像的相机名称，且
拍摄各视图的相机名称不可重复。

-

相机类型 必填项。

输入拍摄影像的相机类型，目前只支持
“Frame”。

-

焦距
（focus）

可填项。

输入相机焦距。

数据范围：[1, 1000000]

-

X方向光心偏
移

可填项。

输入X方向光心偏移量。

数据范围：[1, 8192]

光心偏移是指光学
中心与机械中心的
偏移量。

Y方向光心偏
移

可填项。

输入Y方向光心偏移量。

数据范围：[1, 8192]

畸变参数
（k1）

可填项。

输入径向畸变参数k1。
数据范围：[-100, 100]

径向畸变参数是指
图像中心与边缘的
比例失真。

畸变参数
（k2）

可填项。

输入径向畸变参数k2。
数据范围：[-100, 100]

畸变参数
（k3）

可填项。

输入径向畸变参数k3。
数据范围：[-100, 100]
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参数 说明 备注

畸变参数
（k4）

可填项。

输入径向畸变参数k4。
数据范围：[-100, 100]

畸变参数
（p1）

可填项。

输入切向畸变参数p1。
数据范围：[-100, 100]

切向畸变参数是指
图像中心与边缘的
图像失真。畸变参
数越小，图像失真
越小，图像质量越
高。

畸变参数
（p2）

可填项。

输入切向畸变系数p2。
数据范围：[-100, 100]

畸变参数
（b1）

可填项。

输入像平面畸变参数b1。
数据范围：[-100, 100]

-

畸变参数
（b2）

可填项。

输入像平面畸变参数b2。
数据范围：[-100, 100]

-

 

步骤5 单击 ，将影像文件添加到列表中。

步骤6 单击“导入”，导入单个影像文件。

对影像文件您还可以做删除、编辑操作。

● 删除：从列表中删除影像文件。

● 编辑：重新设置影像文件信息。编辑完成后单击 ，可覆盖原始影像文件记录。

步骤7 查看导入结果。

在“数据管理”的“倾斜影像”页签下查看该倾斜影像导入情况。影像导入过程中，
“处理状态”为“处理中”，导入成功后，“处理状态”变更为“完成”。

----结束

9.2.2 管理倾斜影像
管理倾斜影像支持以下操作：

● 查询倾斜影像

● 删除倾斜影像

前提条件

已导入倾斜影像。

查询倾斜影像

您可根据实际需求查询符合过滤条件的倾斜影像。

云地图服务
用户指南 9 实景三维

文档版本 01 (2024-07-15) 版权所有 © 华为云计算技术有限公司 42



步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，单击右侧页面的“倾斜影
像”页签。

步骤3 在页面右上角设置过滤条件。

过滤条件包括影像名称、影像别名、影像描述、影像上传时间区间以及运行状态。

步骤4 单击 或按回车键，界面显示符合过滤条件全部倾斜影像列表。

----结束

删除倾斜影像

您可根据实际需求删除倾斜影像。状态为“处理中”的倾斜影像无法删除。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，单击“倾斜影像”页签。

步骤3 单个或批量删除倾斜影像。

● 单个删除：单击倾斜影像操作列的“删除”。

● 批量删除：勾选待删除的倾斜影像，单击“批量操作”，选择“批量删除”。批
量删除总数最多100条。

步骤4 在确认删除对话框中输入“DELETE”，单击“确认”，删除倾斜影像。

----结束

9.3 生产资料

9.3.1 导入实景三维生产资料

您可根据实际需求将待处理的实景三维生产资料从本地导入到KooMap存储空间。

说明

创建实景三维生产任务时，如“任务类型”选择“有控建模”才需要导入生产资料。

前提条件

已开通实景三维生产服务。

操作步骤

步骤1 登录KooMap服务控制台，进入控制台页面。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，在右侧的“生产资料”页签
中单击“导入生产资料”。

步骤3 在“导入生产资料”弹窗中，参考表9-3填写待导入文件的相关信息。
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表 9-3 导入生产资料文件说明

参数名称 参数说明

导入方式 必选项。

目前仅支持“本地生产资料文件上传”。

说明
支持文件格式为.txt文件，应仅含有一个文件，且文件大
小应小于60MB。

上传文件 必填项。

单击“添加文件”上传本地生产资料。

生产资料别名 必填项。

根据界面提示输入生产资料别名，可输入中文、字
母、数字、下划线，中划线，长度为1~100个字
符。

同一生产资料别名下的像控点名称不可重复，但不
同生产资料别名下的像控点名称可以重复。

生产资料描述 选填项。

根据界面提示输入生产资料文件的补充信息，可输
入中文、字母、数字、下划线、中划线，长度为
0~255个字符。

 

步骤4 单击“确定”，导入生产资料文件。

----结束

9.3.2 管理实景三维生产资料

管理生产资料支持以下操作：

● 查询生产资料

● 删除生产资料

前提条件

已导入实景三维生产资料。

查询生产资料

您可根据实际需求查询符合过滤条件的实景三维生产资料。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，单击右侧的“生产资料”页
签，在页面右上角设置过滤条件。

过滤条件包括像控点名称、生产资料别名、生产资料描述以及生产资料上传时间区
间。
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步骤3 单击 或按回车键，界面显示符合过滤条件全部生产资料列表。

----结束

删除生产资料

您可根据实际需求删除KooMap存储空间的实景三维生产资料。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，然后在右侧单击“生产资
料”页签。

步骤3 单个或批量删除生产资料。

● 单个删除：单击生产资料操作列的“删除”。

● 批量删除：勾选待删除的生产资料，单击“批量操作”，选择“批量删除”。批
量删除总数最多100条。

步骤4 在确认删除对话框中输入“DELETE”，单击“确认”，删除生产资料。

----结束

9.4 成果数据

9.4.1 管理建模成果数据

您可根据需要查询、删除以及下载实景三维成功建模后的成果数据。

说明

如果原始倾斜摄影影像包含移动车辆，输出的成果数据将去除移动车辆。在传统的建模方法中，
移动车辆的存在可能导致输出的成果数据中含有车辆残影，影响纹理模型可视化效果。

前提条件

已成功完成实景三维建模任务的处理。

查询成果数据

您可根据实际需求查询符合过滤条件的实景三维建模成功后的成果数据。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，然后单击右侧的“成果数
据”页签，在页面右上角设置过滤条件（成果数据名称）。

步骤3 单击 或按回车键，界面显示符合过滤条件的全部成果数据。

鼠标悬停到影像列表“任务名称”或“原始影像信息”后的 ，可查看该成果数据的
空三建模任务以及原始倾斜影像相关信息。

----结束
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下载成果数据

您可根据实际需求下载实景三维建模成功后的成果数据（OBJ、OSGB或metadata文
件）到本地。状态为“处理中”、“删除中”的成果数据不能下载。

● OSGB（Open Scene Gragh Binary）是osbg格式的LOD模型文件。

● OBJ为obj格式的非LOD模型文件。

● metadata文件包含成果数据坐标系以及坐标原点的信息。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，然后单击右侧的“成果数
据”页签。

步骤3 单击成果数据操作列“下载”，选择下载OBJ、OSGB或metadata文件。文件以zip压
缩包或xml格式保存到浏览器默认下载路径。

图 9-2 下载成果数据

说明

zip格式（OBJ和OSGB文件）的成果数据需全选解压到同一个文件目录下，您可选择业内常用的
开源或商业渲染软件打开OBJ和OSGB文件。

例如：

● OBJ文件可使用MeshLab，CloudCompare等软件。

● OSGB文件可使用市面主流的商业渲染软件。

以上列举的软件只是示例，您可试用其他渲染软件，如无法打开下载的OBJ和OSGB文件，请联
系华为技术支持确认。

----结束

删除成果数据

您可根据实际需求删除KooMap存储空间的实景三维建模成功后的成果数据。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，然后在右侧单击“成果数
据”页签。

步骤3 单击成果数据操作列的“删除”。

步骤4 在确认删除对话框中输入“DELETE”，单击“确认”。

删除过程中，成果数据“处理状态”为“删除中”，删除成功后，该成果数据将从列
表中删除。

----结束
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9.4.2 管理精修后处理成果数据
您可根据需要查询、下载以及删除精修后处理成果数据。

前提条件

精修后处理任务已开启并处理完成，任务的开启与处理详见表9-7。

查询成果数据

您可根据实际需求查询符合过滤条件的精修后处理成果数据。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，然后在页面右侧单击“精修
后处理成果数据”页签。

步骤3 在页面右上角输入过滤条件。

过滤条件包括原始任务名称、后处理任务名称和后处理任务创建起止时间。

步骤4 单击 或按回车键，界面显示符合过滤条件的全部精修后处理成果数据。

说明

单击列表中蓝色字体的原始任务名称，可查看当前精修后处理任务对应的原始建模任务。

----结束

下载成果数据

您可根据实际需求下载精修后处理成果数据到本地。

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“数据管理”菜单，然后单击右侧的“精修后处
理成果数据”页签。

步骤3 单击成果数据操作列“下载”，选择下载OSGB文件。文件以zip压缩包保存到浏览器
默认下载路径。

图 9-3 下载精修后处理成果数据

说明

zip格式（OSGB文件）的成果数据需全选解压到同一个文件目录下，您可选择市面主流的商业渲
染软件打开OSGB文件。如无法打开下载的OSGB文件，请联系华为技术支持确认。

----结束

删除成果数据

您可根据实际需求删除精修后处理成果数据。
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步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“数据管理 > 实景三维”，然后在右侧单击“精修后处理成果数
据”页签。

步骤3 单击成果数据操作列的“删除”。

步骤4 在确认删除对话框中输入“DELETE”，单击“确认”。

删除成功后，该成果数据将从列表中删除，且不可恢复。

----结束

9.5 实景三维建模任务

9.5.1 任务概述
KooMap服务支持以任务的形式对倾斜摄影数据进行专业处理，生成各个行业应用可
使用的实景三维数据。实景三维建模类型包括纹理模型实景三维和显式辐射场实景三
维（KooMap服务专有），每种建模类型下您还可根据实际情况选择创建有控建模或
者无控建模任务类型。实景三维建模（仅适用于显式辐射场实景三维）完成后，您还
可根据实际需求决定是否对建模后的成果数据进行精修和精修后处理。

建模类型：

● 纹理模型实景三维：对多视角影像进行分布式并行处理，生成带纹理的三维Mesh
模型数据。支持影像畸变较正，纹理贴图、纹理图匀光匀色，降低影像畸变对精
度的影响以及数据采集光照差异造成的色彩不均匀的问题。

● 显式辐射场实景三维：支持照片级重建，空间测量，真实还原多视角光影效果，
显著提升模型真实感。支持业界主流渲染引擎的实时渲染，无额外适配成本。

任务类型：

● 无控建模：根据设置的建模参数，对原始影像进行实景三维建模。建模过程中无
需进行人工刺点。无控建模速度快，适用于不要求超高精度或绝对地理坐标的场
景。

● 有控建模：根据设置空三建模参数，对原始影像先进行空三建模，然后利用生产
资料对应的像控点坐标信息在原始图片上进行人工刺点，适用于需要生成高精度
或绝对地理坐标的场景。

说明

● 一般情况下，有控建模后的成果模型数据比无控建模精度更高。

● 刺点：是指将像控点位置标识到图片上的过程。

9.5.2 创建实景三维建模任务
您可根据实际需求在工作共享空间内创建实景三维建模任务，同一个工作共享空间内
最多可创建500个任务。

前提条件
● 已创建工作共享空间。

● 已导入倾斜影像、生产资料（可选，用于有控建模的刺点编辑）。
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操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，然后在右侧页面单击待创建任务的工作共
享空间名称，进入任务概览页。

步骤3 选择“实景三维概览”页签，单击 ，进入“创建任务”页面。

步骤4 填写任务和空三基本信息，单击“下一步”。

表 9-4 基本信息

参数名称 说明

任务名称 必填项。

输入任务名称，只允许输入中文、数字、字母、下划线，长度为
2~50个字符。

同一工作共享空间内的任务名称不可重复（不区分大小写）。

建模类型 必选项。

选择建模类型。

选项包括：

● 纹理模型实景三维

● 显式辐射场实景三维

空三精度设置 必选项。

选择空三精度设置等级。

说明
更高的精度设置有助于获得更准确的相机位置估计，较低的精度设置可用
于在较短的时间内获得相机位置的粗略估计。

选项包括：

● Highest
● High
● Medium
● Low
● Lowest

空三关键点数量 必填项。

输入空三关键点数量，只允许输入数字，取值范围为
1000~1000000。

空三连接点数量 必填项。

输入空三连接点数量，只允许输入数字，取值范围为
100~100000。
连接点是指两张或者多张照片中投影于同一地面点的像素。
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参数名称 说明

重建质量 必选项。

选择实景三维建模任务的重建质量级别，级别越高，质量越好。

选项包括：

● 高

● 中

● 低

任务描述 必填项。

输入任务描述，只允许输入中文、数字、字母、下划线，长度为
1~200个字符。

 

步骤5 设置任务相关信息，单击“下一步”。

1. 配置任务类型和坐标系。

表 9-5 配置项说明

配置项 配置说明

任务类型 必选项。

选择实景三维任务类型。

有“无控建模”、“有控建模”两个类型可供选择。

– 选择“无控建模”时，无需完成刺点编辑。

– 选择“有控建模”时，需在步骤5完成刺点编辑。

坐标系 必选项。

选择影像坐标系。目前仅支持“WGS84-UTM”。

 
2. 选择待处理的实景三维倾斜影像。

图 9-4 选择倾斜影像

步骤6 确定新建任务的信息，单击“确定”。

步骤7 返回任务概览页面查看新建的建模任务。

鼠标悬停在卡片中的任务名称处，可查看该任务相关信息。
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图 9-5 任务创建成功

----结束

9.5.3 处理实景三维建模任务
实景三维建模任务创建后，可开始任务的处理，但不同的任务类型处理方式不同。

● 无控建模：启动任务即可开始无控建模。

● 有控建模：处理任务步骤包括空三建模，刺点编辑、有控建模。

前提条件

已创建实景三维建模任务。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，然后在右侧页面单击工作共享空间名称。

步骤3 单击“实景三维概览”页签，进入任务概览页。

步骤4 选择需要启动的任务，单击任务卡片中的 用来启动任务，如图9-6。
● 无控建模：启动任务即可直接开始无控建模，直至任务处理成功。

● 有控建模：启动任务开始空三建模，完成空三建模后再依次进行步骤5和步骤6操
作。
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图 9-6 启动建模任务

步骤5 （仅适用于有控建模）单击蓝色字体“编辑”，进入“编辑刺点”页面编辑刺点。

图 9-7 编辑刺点

1. 在“生产资料”下拉选项列表中选择生产资料，然后勾选该生产资料下的像控
点。

2. 系统根据勾选的像控点，在左下方区域将显示推荐刺点照片列表。

3. 单击图片，系统在右侧放大显示该图片。

4. 您可根据需要在右侧图片上进行人工刺点或者使用推荐刺点。

说明

同一个像控点不能在同一张图片上重复刺点，但可在多张图片上刺点，一张图片上可刺多
个像控点。

– 人工刺点
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单击鼠标在图片上刺点，刺点后系统以图标 标记在图片上。如果您想改变
刺点位置，可单击“取消刺点”删除该刺点后，重新刺点。

图 9-8 人工刺点

– 使用推荐刺点

单击“使用推荐刺点”，使用系统推荐刺点，此时推荐点标记由 变为

，如果你不想使用系统推荐刺点，可单击“取消刺点”，此时推荐点标记

由 变回 。

图 9-9 使用推荐刺点

5. 刺点完成后，图片右上角标识由 变为 。

步骤6 （仅适用于有控建模）刺点编辑完成后，单击“确定”，返回任务预览界面（如图

9-10），再次单击该任务卡片中的 用来启动有控建模直至完成。
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图 9-10 启动有控建模

----结束

9.5.4 管理实景三维建模任务

管理实景三维建模任务支持以下操作：

● 查询任务：查询符合过滤条件的所有任务，过滤条件包括任务名称，任务创建时
间、任务状态、建模类型、任务类型。

● 启动/重启任务：启动/重启实景三维建模任务。

● 停止任务：停止实景三维建模任务。

● 归档任务：归档成功后的任务卡片默认不在“全部任务”列表中显示，只有把任
务状态设置为“已归档”作为过滤条件，才可查询。

● 解除归档任务：解除已归档任务，解除归档后的任务卡片可再次在“全部任务”
列表中显示。

● 查看成果数据：查看处理成功的任务成果数据。

● 删除任务：删除不需要的任务，删除成功后，任务卡片将不在界面显示。删除建
模任务不影响已建模完成的成果数据。

说明

如果该任务为显式辐射场实景三维建模任务：

● 该任务下未创建精修后处理任务，删除该任务后则无法开启精修后处理任务。

● 该任务下存在运行中的精修后处理任务，则无法删除该任务。

● 该任务下存在已完成/待启动的精修后处理任务，删除该任务会同时删除该任务下的精
修后处理任务及精修后处理任务的成果数据。

前提条件

已创建实景三维建模任务。
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操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，然后在右侧页面单击工作共享空间名称。

步骤3 单击“实景三维概览”页签，进入对应服务的任务概览页。

图 9-11 任务概览页

步骤4 在任务概览页，您可参考表9-6管理任务。

表 9-6 管理任务操作说明

操作 操作步骤 适用状态

查询任务 方式一：单击页面左上角任务状态统计
环，下方显示对应状态的全部任务。

所有状态（包括未运
行、失败、执行中、
停止中、等待中、启
动中、执行成功、停
止成功、空三建模成
功、已归档）

方式二：设置过滤条件查询任务。

1. 在右上角设置任务名称、创建任务时
间区间以及任务状态作为过滤条件。

2. 单击 或按回车键，界面显示符合
过滤条件的全部任务。

说明
当选择“运行态”或“成功”状态时，
可选状态分别如下：

– 运行态：可选择“停止中”、“等待
中”、“启动中”、和“执行中”。

– 成功：可选择“停止成功”和“执行
成功”。

启动/重启任务 单击任务卡片中的 用来启动数据处理
任务。

说明
处理时长依赖您选择的待处理数据大小、数
量、复杂度、处理等级等因素，耗时可能比
较久，请您耐心等待。

未运行、停止成功、
失败、空三建模成功

停止任务 单击任务卡片中的 用来停止数据处理
任务。

等待中、执行中、启
动中
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操作 操作步骤 适用状态

归档任务 单击任务卡片中的 归档任务。 执行成功

解除归档任务 单击任务卡片中的 解除归档任务。 已归档

查看成果数据 1. 单击任务卡片中的“查看成果数
据”。

2. 跳转到“数据管理 > 实景三维”菜
单下的“成果数据”页签。

3. 查看成果数据。

执行成功

删除任务 1. 单击任务卡片右上角 。

2. 单击“确定”，完成任务的删除。

失败、未运行、停止
成功、执行成功、空
三建模成功

 

----结束

9.6 实景三维精修后处理任务

9.6.1 创建精修后处理任务
显式辐射场实景三维建模任务完成后，如果你对建模后的成果数据不太满意，可以选
择在建模完成后进行离线精修并在KooMap中创建精修后处理任务进行精修后处理。

说明

每个显式辐射场实景三维建模任务下可同时存在最多10个精修后处理任务。

前提条件

已完成显式辐射场实景三维建模任务的处理和离线精修。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，然后在右侧页面单击待创建任务的工作共
享空间名称。

步骤3 选择“实景三维概览”页签，进入任务概览页。

步骤4 选择待创建精修后处理任务的显式辐射场实景三维任务卡片，直接单击卡片上的

进入“精修流程”页面。
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图 9-12 新增精修后处理任务

步骤5 在弹出的“精修流程”页面，了解精修流程，并创建精修后处理任务。

1. 下载实景三维建模成果数据。

2. 下载并仔细阅读精修规范后，再进行离线精修实景三维建模成果数据。

图 9-13 下载并阅读精修规范

3. 在“后处理任务别名”输入信息，单击 ，新增的后处理任务将在“后处理任务
列表”中显示。

4. 在后处理任务列表操作列单击“上传文件夹”，系统弹出的“选择文件夹”弹
窗。

5. 单击“选择原始文件夹”和“选择精修后文件夹”右侧“上传文件”分别上传原

始建模成果数据和离线精修后成果数据。上传文件夹前，请鼠标悬停在 查看注
意事项和要求。

说明

– 原始文件夹：显式辐射场实景三维建模任务完成后的成果数据（被修改的Tile块数据）
所在的文件夹（下载链接见步骤5.1）。

– 精修后文件夹：离线精修成果数据（修改后的Tile块数据）所在文件夹。

6. 单击“确定”，完成精修后处理任务的创建。

创建完成后，原始的显式辐射场实景三维建模任务卡片上会显示精修任务进度。
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图 9-14 查看精修进度

----结束

9.6.2 管理精修后处理任务
您可根据实际需求启动、删除、停止实景三维精修后处理任务，查看原始/精修后成果
数据文件夹和精修后成果数据。

前提条件

已创建精修后处理任务。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“工作共享空间管理”，然后在右侧页面单击待创建任务的工作共
享空间名称。

步骤3 选择“实景三维概览”页签，进入任务概览页。

步骤4 选择已创建精修后处理任务的显式辐射场实景三维任务卡片，单击卡片上的

进入“精修流程”页面。

步骤5 在“精修流程”页面的“后处理任务列表”页签下，可对精修后处理任务做表9-7中操
作。

表 9-7 精修后处理任务操作

操作 前提条件 操作步骤

启动任务 已创建精修后处理任
务

单击任务列表操作列下的“启动”，
启动精修后处理任务。

停止任务 已启动精修后处理任
务

单击任务列表操作列下的“更多 > 停
止”，停止精修后处理任务。

删除任务 已创建精修后处理任
务

单击任务列表操作列下的“更多 > 删
除”，删除精修后处理任务。

查看文件夹 已创建精修后处理任
务

单击任务列表操作列下的“查看文件
夹”，查看已上传原始成果数据和精
修后成果数据所在的文件夹。
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操作 前提条件 操作步骤

查看后处理成果数
据

精修后处理任务处理
成功

单击任务列表操作列下的“更多 > 查
看后处理成果数据”，跳转到“实景
三维 > 数据管理”菜单下的“精修后
处理成果数据”页签下查看精修后处
理成果数据。

 

----结束

9.7 统计用量
您可以查看实景三维生产服务时空专属存储或影像建模的用量统计。

● 时空专属存储用量：包括用户上传的数据、数据生产过程中产生的中间数据以及
实景三维模型成果数据的存储总量。

– 用户上传的数据：倾斜摄影影像（航空飞机影像和无人机影像）、生产资
料、精修后处理任务的输入数据（精修前后的obj数据）。

– 数据生产过程产生的中间数据：空三、显式辐射场阶段产生的数据。

– 实景三维模型成果数据：纹理Mesh实景三维模型和显式辐射场实景三维模型
的osgb、obj格式的文件。

● 影像建模用量：统计成功建模的倾斜摄影影像的像素点数量、成功处理的次数。

– 实景三维生产服务基础版：支持纹理模型实景三维。

– 实景三维生产服务专业版：支持显式辐射场实景三维。

说明

用量统计仅做参考，实际情况以账单为准。

前提条件

● 已导入倾斜影像、（可选）实景三维生产资料。

● 已成功完成实景三维建模任务的处理和（可选）精修后处理任务的处理。

查看时空专属存储用量

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“用量统计”菜单，然后在右侧单击“我的存
储”页签，查看时空专属存储用量。

图 9-15 查看时空专属存储用量

----结束
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查看实景三维生产服务用量

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏选择“实景三维”下的“用量统计”菜单，然后在右侧单击“实景三维
生产服务”页签，查看已处理影像像素量、成功处理的次数。

图 9-16 查看实景三维生产服务用量

----结束
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10 AR 地图

10.1 服务概览
开通AR地图运行服务或者AR地图生产服务后，您可在左侧导航栏选择“AR地图”下的
“服务概览”菜单，做如下操作：

● 查看该服务相关信息，比如：产品名称、规格（仅适用于AR地图运行服务）、计
费模式、套餐包剩余可用额度/总额度（仅适用于AR地图生产服务）以及状态。

● 退订AR地图运行服务或AR地图生产服务。

● 购买AR地图全景建图云服务套餐包。

10.2 项目管理

10.2.1 新增项目
开通AR地图生产服务后，您可根据实际需求新增项目，并在项目中设置的行政区域内
生产对应的AR地图，形成AR地图覆盖区。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏的“AR地图”下选择“项目管理”，然后在右侧页面单击“新增项
目”。

步骤3 在“新增项目”弹窗中，根据表10-1配置项目名称、行政区域以及项目描述，单击
“确定”。
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表 10-1 新增项目

配置项 配置说明

项目名称 必填项。

输入项目名称。

名称不可重复。

行政区域 必选项。

选择项目覆盖的行政区域。

项目描述 选填项。

输入待新增项目的相关描述。

 

步骤4 新建的项目将显示在项目列表最前端。

----结束

10.2.2 管理项目
您可对已有的项目进行详情查看、编辑、删除以及查询等操作。

前提条件

已新增项目。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏的“AR地图”下选择“项目管理”。

步骤3 在“项目管理”页面，参考表10-2管理项目。

表 10-2 管理项目操作说明

操作 操作步骤 操作结果

项目详情查看 1. 单击待查看项目操作列下的“查看详
情”。

2. 在“项目详情”中查看该项目的相关
信息。

查看到项目的相关信
息，包括项目的基本
信息和该在项目内已
上传的数据列表。

查询项目 1. 在右上角设置项目名称、行政区域作
为过滤条件。

2. 单击 ，界面显示符合过滤条件的
全部项目。

界面显示符合过滤条
件的所有项目。
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操作 操作步骤 操作结果

编辑项目 方式一：

1. 单击待编辑项目操作列下的“编
辑”。

2. 在弹出来的“编辑项目信息”弹窗
中，修改项目信息。

3. 单击“确定”，完成信息的修改。

完成项目相关信息的
修改。

方式二：

1. 单击待编辑项目操作列下的“查看详
情”。

1. 在“项目详情”页面，单击“项目信
息”右侧的 。

1. 在弹出来的“编辑项目信息”弹窗
中，修改项目信息。

2. 单击“确定”，完成信息的修改。

删除项目 单个删除：

1. 单击项目操作列下的“删除”。

2. 在弹出的窗口中单击“是”，完成删
除。

项目被删除，并从界
面的项目列表中移
除。

批量删除：

1. 勾选待删除的项目。

2. 单击“批量删除”。

3. 在弹出的窗口中单击“是”，完成删
除。

 

----结束

10.3 数据管理

10.3.1 上传数据
您可根据实际需求在项目内上传全景视频，用于AR地图生产。

说明

上传的全景视频需符合约束条件请参考“约束与限制”。

前提条件

已新增项目。
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操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏的“AR地图”下选择“项目管理”。

步骤3 在“项目管理”页面，单击项目名称（蓝色字体），进入“项目详情”页面。

步骤4 单击“上传数据”，根据表10-3填写待上传数据的相关信息。

表 10-3 上传数据配置参数

配置项 配置说明

数据名称 必填项。

输入数据名称。

名称不可重复。

数据类型 必选项。

目前仅支持“Insta360”。

上传数据 单击“上传文件夹”上传本地的全景视频。

如上传数据错误，可删除重新上传。

数据描述 选填项。

输入待上传数据的相关描述。

 

步骤5 单击“确定”，开始上传数据。

您还可以对数据上传任务做如下操作：

● 查看全部：单击此按钮查看当前任务下全部文件上传进度。

● 查看激活的：单击此按钮查看当前任务下正在上传的文件上传进度。

● 继续上传：状态为“失败”时（断网、异常关机、刷新或重启浏览器等情况导
致），单击此按钮重新选择数据上传。

● 移除：单击此按钮移除当前上传任务/文件。

● 取消：单击此按钮取消文件上传。

步骤6 数据上传完成后，自动进入预处理阶段。

预处理完成后，“数据状态”为“预处理成功”。

----结束

10.3.2 删除数据

您可参考如下操作步骤单个或批量删除已上传的数据。

前提条件

已上传数据。
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操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏的“AR地图”下选择“项目管理”。

步骤3 在“项目管理”页面，单击项目名称（蓝色字体），进入“项目详情”页面。

步骤4 单个或批量删除数据。

● 单个删除：

a. 在数据列表选择待删除数据，单击操作列下的“更多 > 删除”。

图 10-1 单个删除

b. 在“删除数据项”弹窗，单击“是”，删除数据。

● 批量删除：

a. 在数据列表页面，批量勾选待删除数据，单击“批量删除”。

图 10-2 批量删除

b. 在弹出来对话框内，单击“是”，删除数据。

----结束

10.4 地图注册
数据预处理成功后，您参考如下操作步骤核对预处理后的空间轨迹是否与实际采图轨
迹相符，并将地图数据注册到地球坐标系。

前提条件

数据已上传并预处理成功。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏的“AR地图”下选择“项目管理”。

步骤3 在“项目管理”页面，单击项目名称（蓝色字体），进入“项目详情”页面。

步骤4 在数据列表选择预处理成功的数据，单击操作列下的“提交生产”。

图 10-3 预览轨迹

云地图服务
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步骤5 在“空间预览轨迹”弹窗中核对轨迹是否与实际采图轨迹相符。

说明

如您对轨迹不满意，则需要重新采集数据并上传数据再次进行预处理。

步骤6 单击“提交生产”进行地图注册。

注册完成后，“地图注册”列显示“注册成功”。

----结束

10.5 地图生产
地图注册完成后，您参考如下操作步骤提交地图生产。

前提条件

已完成地图注册。

操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏的“AR地图”下选择“项目管理”。

步骤3 在“项目管理”页面，单击项目名称（蓝色字体），进入“项目详情”页面。

步骤4 在数据列表选择注册成功的数据，单击操作列下的“注册调整”，在“注册调整”弹
窗内核对地图注册结果。

如对注册结果不满意，可手动调整注册结果的坐标位置及角度。

图 10-4 注册调整

步骤5 单击“确定”进行地图生成阶段。

地图生产完成后，“地图生成”列显示为“生成成功”。

----结束

10.6 部署/下线地图
地图生产完成后，您参考如下操作步骤将地图部署到华为云，用于AR地图运行服务。
您还可以把部署的地图从华为云下线，下线后，AR地图运行服务将访问不到该地图。

前提条件

部署地图：已完成地图生产。

下线地图：已完成地图的部署。

云地图服务
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操作步骤

步骤1 登录KooMap管理控制台。

步骤2 在左侧导航栏的“AR地图”下选择“项目管理”。

步骤3 在“项目管理”页面，单击项目名称（蓝色字体），进入“项目详情”页面。

步骤4 部署或下线地图。

● 部署地图：在数据列表选择生成成功地图数据，单击操作列下的“部署地图”，
将地图部署到华为云。

● 下线地图：在数据列表选择已部署的地图数据，单击操作列下的“更多 > 下线地
图”，将地图从华为云下线。

----结束
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11 查询审计日志

11.1 支持云审计的关键操作

操作场景

平台提供了云审计服务（Cloud Trace Service，简称CTS）。通过云审计服务，可记录
与KooMap相关的操作事件，便于日后的查询、审计和回溯。

前提条件

已开通云审计服务。

支持审计的关键操作列表

表 11-1 云审计服务支持的 KooMap 服务操作列表

操作名称 资源类型 事件名称

开通实景三维生产/卫星影
像生产服务

service subsProductionService

退订实景三维生产/卫星影
像生产服务

service unsubsProductionService

创建工作共享空间 workspace createWorkspace

修改工作共享空间 workspace updateWorkspace

删除工作共享空间 workspace deleteWorkspace

新建卫星影像任务 task createTask

启动卫星影像任务 task startTask

停止卫星影像任务 task stopTask

归档卫星影像任务 task archiveTask

云地图服务
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操作名称 资源类型 事件名称

删除卫星影像任务 task deleteTask

删除卫星影像文件 imageFile deleteImageFile

迁入卫星影像文件 imageFile transferImageFile

迁出卫星影像文件 imageFile transferOutImageFile

下载卫星影像文件 imageFile downloadImageFile

上传矢量数据文件
（shape格式）

shapeFile uploadShapeFile

迁入矢量数据文件
（shape格式）

shapeFile transferShapeFile

迁出矢量数据文件
（shape格式）

shapeFile transferOutShapeFile

下载矢量数据文件
（shape格式）

shapeFile downloadShapeFile

删除矢量数据文件
（shape格式）

shapeFile deleteShapeFile

上传卫星影像生产资料文
件（csv格式）

csvFile uploadCsvFile

删除卫星影像生产资料文
件（csv格式）

csvFile deleteCsvFile

开通AR地图运行服务基础
版

arapp_serv_base subsARAppServBase

退订AR地图运行服务基础
版

arapp_serv_base unsubsARAppServBase

冻结AR地图运行服务基础
版

arapp_serv_base freezeARAppServBase

解冻AR地图运行服务基础
版

arapp_serv_base unfreezeARAppServBase

删除AR地图运行服务基础
版

arapp_serv_base deleteARAppServBase

新建实景三维任务 real3DTask createReal3DTask

启动实景三维任务 real3DTask startReal3DTask

停止实景三维任务 real3DTask stopReal3DTask

归档实景三维任务 real3DTask archiveReal3DTask

删除实景三维任务 real3DTask deleteReal3DTask

修改实景三维任务 real3DTask updateReal3DTask
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操作名称 资源类型 事件名称

添加刺点 spur addSpurPoint

生成预测刺点 spur predictSpurPoint

删除刺点 spur deleteSpurPoint

生成刺点文件 markerInfo createMarkerInfo

保存像控点信息 markerInfo saveMarkPointInfo

删除像控点信息 markerInfo deleteMarkPointInfo

删除倾斜影像 3dImageFile deleteFolder

添加倾斜影像导入任务 3dImageFileImportTask addImportTask

删除倾斜影像导入任务 3dImageFileImportTask deleteImportTask

启动倾斜影像导入任务 3dImageFileImportTask startImportTask

修改倾斜影像导入任务 3dImageFileImportTask updateImportTask

上传倾斜影像前校验 3dImageFile confirm3dImageBeforeU
pload

上传倾斜影像后处理 3dImageFile arrange3dImageAfterUpl
oad

删除实景三维成果数据 3dProductFile deleteReal3DProduct

下载实景三维成果数据 3dProductFile downloadReal3DProduct
s

新增实景三维精修后处理
任务

real3DSubTask createReal3DSubTask

删除实景三维精修后处理
任务

real3DSubTask deleteReal3DSubTask

启动实景三维精修后处理
任务

real3DSubTask startReal3DSubTask

停止实景三维精修后处理
任务

real3DSubTask stopReal3DSubTask

创建实景三维精修后处理
任务模型上传路径

real3DSubTask createReal3DSubTaskMo
delPath

更新实景三维精修后处理
任务模型上传状态

real3DSubTask updateReal3DSubTaskUp
loadStatus

删除实景三维精修后处理
成果数据

3dRefineProductFile deleteReal3DRefineProdu
ct

下载实景三维精修后处理
成果数据

3dRefineProductFile downloadReal3DRefinePr
oducts
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操作名称 资源类型 事件名称

全景建图服务开通 panorama_con subsArPanoramaConstru
ct

全景建图服务退订 panorama_con unsubsArPanoramaConst
ruct

全景建图服务套餐包开通 panorama_con usagePackageOrderArPa
noramaConstruct

全景建图服务冻结 panorama_con freezeArPanoramaConstr
uct

全景建图服务解冻 panorama_con unfreezeArPanoramaCon
struct

 

11.2 查看审计日志

操作场景

在您开启了云审计服务后，系统开始记录KooMap服务的相关操作。云审计服务管理
控制台保存最近7天的操作记录。

本节介绍如何在云审计服务管理控制台查看最近7天的操作记录。

操作步骤

步骤1 登录管理控制台。

步骤2 单击管理控制台左上角的 ，选择区域和项目。

步骤3 单击“服务列表”，选择“管理与监管 > 云审计服务”，进入云审计服务信息页面。

步骤4 单击左侧导航栏的“事件列表”，进入事件列表信息页面。

步骤5 设置查询条件，单击“查询”。

事件列表支持通过筛选来查询对应的操作事件，当前事件列表支持多个维度组合查
询，详细信息如下：

● 时间范围：可在页面右上角选择查询最近1小时、最近1天、最近1周及自定义时间
段的操作事件。

● 事件类型、事件来源、资源类型和筛选类型：在下拉框中选择查询条件。

– “筛选类型”选择“按资源ID”筛选时，还需手动输入具体的资源ID。
– “筛选类型”选择“事件名称”时，还需选择某个具体的事件名称。

– “筛选类型”选择“资源名称”时，还需选择或手动输入某个具体的资源名
称。

● 操作用户：在下拉框中选择一个或多个具体的操作用户。

● 事件级别：可选项为“所有事件级别”、“Normal”、“Warning”、
“Incident”，只可选择其中一项。
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步骤6 单击“导出”，云审计服务会将查询结果以CSV格式的文件导出，该CSV文件包含了本
次查询结果的所有事件，且最多导出5000条信息。

步骤7 在需要查看的事件左侧，单击 展开该记录的详细信息。

图 11-1 展开记录

步骤8 在需要查看的记录右侧，单击“查看事件”，弹窗中显示了该操作事件的详细信息。

更多关于云审计的信息，请参见《云审计服务用户指南》。

----结束
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